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智能复合型机床   I    精益生产线   I    辅助上下料系统   I    协作机器人  





浙江遨博
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自 由 立 式 主 轴 复 合 机 床
FREE VERTICAL SPINDLE COMPOUND MACHINE TOOL

整 体 展 示
The overall display

加工特点��

机床结构采用倒立式加工模式，配置高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚
性好，精度高，速度快，可实现X、Z、C轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，减少加工
工件表面划伤，延长刀具使用寿命，并实现车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。

刀架形式��

采用排刀方式，灵活性好、移动换刀，效率高，固定工位，重复定位精度高。

联机搭配��

针对两面加工的产品，根据实际工艺要求，可与���A/B、���B/B、���B/B等其他设备搭配组
合，两台加工设备共用一个料仓，两面同时加工，一次性完成，可实现产品不落地生产。

组合模块��

可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自动化生
产加工。

料 仓 组 合 一

内 部 展 示 辅 助 上 下 料 系 统

料 仓 组 合 二

局部展示��

刀 架 形 式
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FREE VERTICAL SPINDLE COMPOUND MACHINE TOOL

浙江遨博

整 体 展 示
The overall display

加工特点��

机床结构采用倒立式加工模式，配置高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚
性好，精度高，速度快，可实现X、Z、C轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，减少加工
工件表面划伤，延长刀具使用寿命，并实现车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。

刀架形式��

采用排刀方式，灵活性好、移动换刀，效率高，固定工位，重复定位精度高。

联机搭配��

针对两面加工的产品，根据实际工艺要求，可与���A/A、���B/A、���B/A等其他设备搭配组
合，两台加工设备共用一个料仓，两面同时加工，一次性完成,可实现产品不落地生产。

组合模块��

可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自动化生
产加工。

内 部 展 示 辅 助 上 下 料 系 统

料 仓 组 合 一

料 仓 组 合 二

局部展示��

刀 架 形 式
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浙江遨博

FREE VERTICAL SPINDLE COMPOUND MACHINE TOOL

整 体 展 示
The overall display

加工特点��

机床布局为左右两台加工本体设备，中间是料仓，机床结构采用倒立式加工模式，配置
高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚性好，精度高，速度快，可实现X、Z、C
轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，减少加工工件表面划伤，延长刀具使用寿命，并
实现车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。

组合模块��
可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线、托盘等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自
动化生产加工。

刀架形式��

采用排刀方式，灵活性好、移动换刀，效率高，固定工位，重复定位精度高。

内 部 展 示 视 觉 引 导 定 位（选 配）辅助上下料系统

局部展示��
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FREE VERTICAL SPINDLE COMPOUND MACHINE TOOL

整 体 展 示
The overall display

加工特点��

刀架形式��

组合模块��

联机搭配��

机床结构采用倒立式加工模式，配置高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚
性好，精度高，速度快，可实现X、Z、C轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，减少加工
工件表面划伤，延长刀具使用寿命，并实现车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。

采用八工位刀塔加两工位动力刀座结构，可针对复杂的工序，增加刀具数量。

针对两面加工的产品，根据实际工艺要求，可与���A/B、���B/B、���A、���B/B等其他设备
搭配组合，两台加工设备共用一个料仓，两面同时加工，一次性完成，可实现产品不落地生产。

可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自动化
生产加工。

局部展示��

料 仓 组 合 一

料 仓 组 合 二

内部展示 辅助上下料系统 刀架形式
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FREE VERTICAL SPINDLE COMPOUND MACHINE TOOL

整 体 展 示
The overall display

加工特点��

刀架形式��

组合模块��

联机搭配��

机床结构采用倒立式加工模式，配置高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚
性好，精度高，速度快，可实现X、Z、C轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，减少加工
工件表面划伤，延长刀具使用寿命，并实现车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。

采用八工位刀塔结构加两工位动力刀座方式，可针对复杂的工序，增加刀具数量。

针对两面加工的产品，根据实际工艺要求，可与���A/A、���B/A、���A等其他设备搭配组合。
两台加工设备共用一个料仓，两面同时加工，一次性完成,可实现产品不落地生产。

可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自动化
生产加工。

料 仓 组 合 二

料 仓 组 合 二

内部展示 辅 助 上 下 料 系 统 物 料 缓 冲 区

局部展示��
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FREE VERTICAL SPINDLE COMPOUND MACHINE TOOL

整 体 展 示
The overall display

加工特点��

机床布局为左右两台加工本体设备，中间是料仓，机床结构采用倒立式加工模式，配置
高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚性好，精度高，速度快，可实现X、Z、C
轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，减少加工工件表面划伤，延长刀具使用寿命，并
实现车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。

刀架形式��
采用八工位刀塔结构加两工位动力刀座方式，可针对复杂的工序，增加刀具数量。

组合模块��

可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自动化
生产加工。

局部展示��

内部展示 辅助上下料系统 储料系统
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整 体 展 示
The overall display

加工特点��

整体构造��

组合模块��

主轴采用大功率电主轴倒立式安装布局，具有X、Y、Z、C四轴联动功能，加工范围更广泛。 工
件一次性装夹即可实现�个面的加工，包含车、铣、镗、钻、攻、铰等复杂工艺；有效控制形位公
差，以保证产品加工质量一致性。

床身一体化铸造，采用龙门结构，刚性更好;高精度导轨、丝杆，移动速度快、重复定位精度
高。

可方便在外部搭载物料输送、视觉引导定位、桁架机械手等辅助机构。

刀架形式��

采用十二工位动力刀塔结构（动力工位数量为选配项），可针对复杂的工序，增加刀具数量。

局部展示��

料 仓 组 合 一

料 仓 组 合 二

内部展示 辅助上下料系统 智能料仓系统
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整 体 展 示
The overall display

加工特点��

联机搭配��

模块化应用��

机床采用倒立式加工模式，配置高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚性好，精度高，
速度快，可实现X、Y、Z、C四轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，减少加工工件表面划伤，延
长刀具使用寿命，并实现零件五面体加工，车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。

针对两面加工的产品，根据实际工艺要求，可与���A/B、���B/B、���B/B等其他设备搭配组
合。两台加工设备共用一个料仓，两面同时加工，一次性完成，可实现产品不落地生产。

可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线、托盘等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自
动化生产加工。

刀架形式��

采用十二工位动力刀塔结构（动力工位数量为选配项），可针对复杂的工序，增加刀具数量。

局部展示��

料 仓 组 合 一

料 仓 组 合 二

内部展示 智能料仓系统 十二工位动力刀塔
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整 体 展 示
The overall display

加工特点��

联机搭配��

模块化应用��

主轴采用高精度电主轴，配合高速移动滚珠丝杆、线轨，刚性好，精度高，速度快，可实现X、Y、
Z、C四轴同时联动，可实现零件五面体加工，车、铣、钻、攻、铰等多工序一次性加工完成。以保
证产品加工质量一致性。

针对两面加工的产品，根据实际工艺要求，可与���A/A、���B/A、���B/A等其他设备搭配组
合。两台加工设备共用一个料仓，两面同时加工，一次性完成，实现产品不落地生产。

可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线、托盘等多种料仓进行组合，实现无人化、均衡化、自
动化生产加工。

刀架形式��

采用十二工位动力刀塔结构（动力工位数量为选配项），可针对复杂的工序，增加刀具数量。

局部展示��

料 仓 组 合 一

料 仓 组 合 二

内部展示 智能料仓系统 自动换料模块
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整 体 展 示
The overall display

加工特点��
机床布局为左右两台加工本体设备，中间是料仓，主轴采用高精度电主轴，配合高速移动滚珠
丝杆、线轨，刚性好，精度高，速度快，可实现X、Y、Z、C四轴同时联动，倒立式加工，可顺畅排屑，
减少加工工件表面划伤，延长刀具使用寿命，并实现零件 五面体 加工，车、铣、钻、攻、铰等多
工序一次性加工完成。

模块化应用��
可搭配提升机、链板输送线、皮带输送线、托盘等多种料仓进行组合，实现无人、自动化生产
加工。

刀架形式��

采用十二工位动力刀塔结构（动力工位数量为选配项），可针对复杂的工序，增加刀具数量。

局部展示��

内部展示 智能料仓系统 辅助上下料系统



最大回转直径（mm）

最大加工直径（mm）

最大加工长度（mm）

卡盘规格

主轴鼻端接口规格

主轴额定功率（kw）

主轴额定转速（rpm）

主轴最大转速（rpm）

主轴额定扭矩（Nm）

X轴行程（mm）

Y轴行程（mm）

Z轴行程（mm）

X轴快速位移（m/min）

Y轴快速位移（m/min）

Z轴快速位移（m/min）

X轴电机功率（Kw）

Y轴电机功率（Kw）

Z轴电机功率（Kw）

刀架形式

刀架动力头钻孔直径

刀架动力头攻丝直径

机器电源要求

机器重量（kg）

尺寸：长*宽*高（mm）
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加工范围
PROCESSING RANGE

行    程
TRIP

主    轴
PRINCIPAL AXIS

伺服电机
SERVO MOTOR

整    机
COMPLETE MACHINE

刀具/TOOL

GN���A 系列 GN���A/AB GN���B 系列 GN���B/AB GN���A 系列 GN���B 系列 GN���B/AB

技 术 参 数
浙江遨博
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LC-JQR-TB

浙江遨博

辅助上下料系统
 CROPPING  SYSTEM

生产线

数控加工

传统加工

应 用 领 域

JG-JQR-��
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机器人底座
配提升机上下料

机 器 人 搭 配 托 盘 料
仓 可 实 现 自 动 上 下
料、装配、检测等

  浙江遨博辅助上下料

系 统 由 多 种 送 料 机 构 灵

活 搭 配 组 成 ，可 满 足 不

同 行 业 应 用 场 景 的 各 种

需 求 ，是 企 业 提 高 产 能

的最佳帮手。

    机器人底座
�、一体式铸造：稳定牢靠，不移位。
�、模块化设计：可搭配料盘、提升机等各类供料设备进行组合。
�、拓展空间：可根据工艺线路进行后期的连线搭配。

产 品 特 点

LC-TS-��

Product characteristics

机器人+提升机 机 器 人 + 托 盘



采用双层料仓结构，
下 层 是 不 锈 钢 链 板
线，运输毛坯进入加
工区；上层是皮带线
，用 于 成 品 输 出，广
泛 应 用 于 机 床 上 下
料、检测、装配等。

LC-HJ-LBLC-HJ-LB/PD LC-HJ-Y/TB LC-HJ-LMLC-HJ-PD

浙江遨博

��  I  ZJAUBO.COM ZJAUBO.COM  I ��

采 用 龙 门 桁 架 搭 配
托 盘 料 仓 的 组 合 方
式，广泛应用于盘类
件叠高储料输送。

采 用 齿 轮 齿 条 ＋ 双
线 轨 结 构，速 度 快，
精 度 高 ，广 泛 应 用
于 小 型 盘 类 零 件 输
送。

采 用 齿 轮 齿 条 ＋ 双
线 轨 结 构，速 度 快，
精 度 高 ，广 泛 应 用
于 小 型 盘 类 零 件 输
送。

采 用 皮 带 运 输 ，传
动 平 稳，可 靠 性 好，
广 泛 应 用 于 小 型 盘
类 零 件 输 送 ，减 少
人 工 操 作 ，提 高 生
产效率。

辅助上下料系统
 CROPPING  SYSTEM

桁架+双层料仓 桁架+皮带料仓 桁架+龙门料仓桁架+托盘料仓 桁架+链板料仓



三角座双两爪圆形气缸

����抱具气缸夹片

浙江遨博
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END MECHANISM
末端机构
     可根据产品结构特点和加工工艺特性，配置不同类型的末端机构，以满足工件抓取
的通用性及效率。

摆动气缸 单二爪圆形气缸 平板双二爪圆形气缸

柔性夹爪 真空吸盘 单三爪圆形气缸 平板双三爪圆形气缸

廓型手爪 ����抱具气缸吸盘(一) ����抱具气缸吸盘（二） RTL��换向模组三爪圆形气缸

RTL��换向模组两爪平行手爪

RTL��换向模组两爪圆形气缸

仿形二爪手指气缸

仿形三爪手指气缸 平板双爪平行手指气缸 三角座双三爪圆形气缸

基础快换系统模块
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负载：�kg

重量：��kg

重复定位精度：±�.��mm

工作半径：���mm

负载：��kg

重量：��kg

重复定位精度：±�.��mm

工作半径：���.�mm

适合领域

更安全 产品通过 EN ISO �����-�:����(PL=d, CAT �)、欧盟 CE、

北美 NRTL、韩国 KCs、中国 CR 、SEMI S� 、洁净度class�等认 

证，核心部件全国产化，支持 �� 级碰撞检测和传感器安全检测，

 无需安全防护 

更开放 开放的系统平台，支持SDK、API，多种通讯方式，可与多

种末端治具、视觉、移动等外围设备建立通讯

更精准 重复定位精度可达±�.��mm，可长时间连续完成高精

度要求的工作，大幅提高生产良率

更简单 可选择拖拽示教、坐标定位、路径规划、离线编程等多种

方式操作机器人，可视化界面简单易学

更广泛 全系列产品提供�-��KG不同负载能力，可覆盖各行业差

异性应用，应用范围广泛

�C、汽车、五金家电、厨卫洁具、医疗健康、科研教育、餐饮、新零售、

日化、物流

负载：�kg/�kg

重量：��kg

重复定位精度：±�.��mm

工作半径：���.�mm/���.�mm

  �
负载：��kg/��kg

重量：��.�kg/��kg

重复定位精度：±�.��mm

工作半径：����mm/����mm

负载：��kg

重量：��kg

重复定位精度：±�.�mm

工作半径：����mm

遨博i系列协作机器人具有�-��KG不同负载能力，可覆盖各行业差异性应用，丰富的配置选择能够实现

快速适配各种行业应用场景的需求，是提升生产效率、低成本运作的理想选择。
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